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Esercitazione N. 6

EQUAZIONE DI FREUDENSTEIN
PER LA SINTESI DI MECCANISMI GENERATORI DI FUNZIONE
PER 3 SPOSTAMENTI FINITI

Sia assegnata la funzione yzgx, specificata mediante tre punti di

precisione nelle posizioni angolari ¢, =30°, ¢, =60° e ¢, =90° dell’asta
movente e y, = 20°, v, =40° e y, =60° dell’asta cedente.

Si sintetizzi, mediante il metodo basato sull’equazione di Freudenstein,

a) un quadrilatero articolato,

b) un manovellismo e

c) un manovellismo a glifo oscillante,
atti a soddisfare la funzione richiesta.

Nel caso b) si consideri, al posto delle tre posizioni angolari ya, y» e ys, le
tre distanze dello stantuffo dalla cerniera di banco (misurate senza tener conto
della componente di tale distanza parallela al disassamento ¢) s; = 20 cm, s, = 40

cme sz =60 cm.



